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Defini¢des basicas de controle preditivo. Métodos seminais: DMC e MPHC.
Modelo de predicdo em espaco de estados. Solucao do problema de otimizagéo
sem restricdes. Extensdo para o caso multivaridavel. Inclusdo de restricbes
fisicas e operacionais. Analise e possiveis tratamentos da néofactibilidade do
problema de otimizacdo. Conceitos basicos de estabilidade e robustez. Estudo
de Casos.
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