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Ementa

1. Sistemas Embarcados, Eletronica e Sensores; Introdugdo a Internet das Coisas (IoT) e Redes de Sensores Sem Fios (RSSF); Conceitos sobre
Industria 4.0, Open Source e Wearable Technology; Plataformas para Prototipacédo de Hardware; Aplicagdes.

Objetivo geral

1. Proporcionar aos alunos conhecimentos tedricos e praticos que permitam a compreenséo dos processos de elaboragdo, desenvolvimento e
acompanhamento de projetos, implementacéo da automatizagéo de sistemas nos processos produtivos.

Objetivo especifico

1. - Aplicar conhecimentos tecnoldgicos e cientificos na identificacéo, formulacéo, proposicdo e resolucéo de automacéo de sistemas;
- Executar pesquisas tecnoldgicas e cientificas com vistas a evolugédo dos conhecimentos e ao desenvolvimento de novas tecnologias nas areas
de Controle e Automagao;
- Fornecer ao aluno, subsidios para o suporte a tomadas decisfes.

Conteudo programatico

1. 2.1Sistemas Embarcados,
2.2Eletrbnica e Sensores;
2.3Introducédo a Internet das Coisas (loT)
2.4Redes de Sensores Sem Fios (RSSF);
2.5Conceitos sobre Industria 4.0,
2.60pen Source e Wearable Technology;
2.7Plataformas para Prototipacdo de Hardware;
2.8Aplicagbes.

Metodologia

1. Recursos pedagogicos: videos, animagdes, serious games, hipertextos, imagens, infogréficos, audios, e-books, tabelas, mapas, tutoriais, entre
outros, conforme postagens no diretério da disciplina no Moodle e MS Teams
Atendimentos individualizados aos alunos pelo professor via (Sdbados quando necessario)
Os periodos disponibilizados para atendimento individualizado séo: Todos os sabados anteriores as avaliagdes.
O material didatico sera disponibilizado na plataforma Moodle.
As aulas sincronas seréo realizadas na plataforma Teams.
Aulas de forma presencial com uso de tecnologia

Sistema de avaliacéo

1. Avaliagdo Escrita 1 (33%) + Avaliagao Escrita 2 (33%) + Avaliagdo Escrita 3 (34%)
As avaliacdes serdo realizadas na Plataforma Moodle.
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