wp REPUBLICA FEDERATIVA DO BRASIL B
a ESTADO DE SANTA CATARINA @@
Universidade do Estado de Santa Catarina - UDESC UDESC
UDESC CENTRO DE EDUCAGAO DO PLANALTO NORTE - CEPLAN e

Plano de ensino

Curso: SIN-BAC - Bacharelado em Sistemas de Informacéo
Turma: BSIN182-8 - BSIN182-8
Disciplina: 8TES203 - TOPICOS ESPECIAIS Il

Periodo letivo: 2024/1
Carga horaria: 72
Professor: 1033128558 - DIEISSON MARTINELLI

Ementa

1. Tecnologias aplicadas em Sistemas de Informag&o.

Objetivo geral

1. Permitir que os estudantes observem o cenario atual da area e desenvolvam a habilidade de acompanhar as mudangas e
tendéncias.

Objetivo especifico

1. - Estudar as tendéncias e novas tecnologias disponiveis;
- Introduzir conceitos avangados de robdtica mével;
- Utilizar o Robot Operating System (ROS) para o desenvolvimento de aplicagdes;
- Utilizar diferentes ambientes de experimentagdo para robotica moével,
- Desenvolver aplicagbes para ambientes industriais e afins.

Contetdo programatico

1. 1. Introdugdo
1.1. Apresentacéo da disciplina
1.2. Metodologia de ensino utilizada
1.3. Avaliacéo

2. 2. Fuzzy
2.1. Conceitos basicos;
2.2. Utilizacéo de logica Fuzzy para desvios de obstaculos.

3. 3. Localizagdo e Mapeamento
3.1. Navegacéao

4. 3. Localizacdo e Mapeamento
3.2. Localizagao

5. 3. Localizagdo e Mapeamento
3.3. Odometria

6. 3. Localizacdo e Mapeamento
3.4. Mapeamento

7. 4. Sistemas Multirrobds
4.1. Alocacao de tarefas para sistemas multirrobdés (MRTA);
4.2. Taxonomia das abordagens MRTA.

8. 4. Sistemas Multirrobbs
4.3. Abordagens MRTA;
4.4, DecisOes consensuais.

9. 5. ExperimentagGes em Robos Reais
5.1. Experimentacdes praticas em ambientes reais.

10. Elaboragéo do projeto final supervisionado

11. Apresentacdo do projeto final supervisionado

Metodologia

1. Adisciplina sera ministrada através de aulas expositivas, atividades em laboratério e trabalhos em grupo.
Horarios de atendimento pedagogico:
- Segundas-Feiras, das 18h10min as 19h00min. Para atendimento em outros dias, agendar por e-mail:
dieisson.martinelli@udesc.br
O material necessério para o acompanhamento da disciplina sera disponibilizado pela professora via Moodle.

Sistema de avaliacéo
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1. Avaliagdo 1 (30% da média semestral) + Avaliagdo 2 (30% da média semestral) + Avaliagéo 3 (40% da média semestral)
Obs: A avaliagdo 1 compreendera na realizagéo e apresentagao dos exercicios dirigidos realizados em sala de aula. A
avaliagdo 2 consistird em um trabalho no formato de pesquisa e apresentacéo sobre exemplos de abordagens para alocagdo
de tarefas para sistemas multirrobds. A avaliagdo 3 consistira na realizagdo de um projeto final baseado em experimentacéo e
realizagdo de um artigo.
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