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Ementa
Tecnologias aplicadas em Sistemas de Informação.1.

Objetivo geral
Permitir que os estudantes observem o cenário atual da área e desenvolvam a habilidade de acompanhar as mudanças e
tendências.

1.

Objetivo específico
- Estudar as tendências e novas tecnologias disponíveis;
- Introduzir conceitos avançados de robótica móvel;
- Utilizar o Robot Operating System (ROS) para o desenvolvimento de aplicações;
- Utilizar diferentes ambientes de experimentação para robótica móvel;
- Desenvolver aplicações para ambientes industriais e afins.

1.

Conteúdo programático
1. Introdução
1.1. Apresentação da disciplina
1.2. Metodologia de ensino utilizada
1.3. Avaliação

1.

2. Fuzzy
2.1. Conceitos básicos;
2.2. Utilização de lógica Fuzzy para desvios de obstáculos.

2.

3. Localização e Mapeamento
3.1. Navegação

3.

3. Localização e Mapeamento
3.2. Localização

4.

3. Localização e Mapeamento
3.3. Odometria

5.

3. Localização e Mapeamento
3.4. Mapeamento

6.

4. Sistemas Multirrobôs
4.1. Alocação de tarefas para sistemas multirrobôs (MRTA);
4.2. Taxonomia das abordagens MRTA.

7.

4. Sistemas Multirrobôs
4.3. Abordagens MRTA;
4.4. Decisões consensuais.

8.

5. Experimentações em Robôs Reais
5.1. Experimentações práticas em ambientes reais.

9.

Elaboração do projeto final supervisionado10.

Apresentação do projeto final supervisionado11.

Metodologia
A disciplina será ministrada através de aulas expositivas, atividades em laboratório e trabalhos em grupo.
Horários de atendimento pedagógico:
- Segundas-Feiras, das 18h10min às 19h00min. Para atendimento em outros dias, agendar por e-mail:
dieisson.martinelli@udesc.br
O material necessário para o acompanhamento da disciplina será disponibilizado pela professora via Moodle.

1.

Sistema de avaliação
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Avaliação 1 (30% da média semestral) + Avaliação 2 (30% da média semestral) + Avaliação 3 (40% da média semestral)
Obs: A avaliação 1 compreenderá na realização e apresentação dos exercícios dirigidos realizados em sala de aula. A
avaliação 2 consistirá em um trabalho no formato de pesquisa e apresentação sobre exemplos de abordagens para alocação
de tarefas para sistemas multirrobôs. A avaliação 3 consistirá na realização de um projeto final baseado em experimentação e
realização de um artigo.
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