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Ementa

1. Introdugéo aos sistemas de automagé&o. Elementos da automagé&o. Conceitos de
controle. Sistemas de controle inteligentes. Sistemas de automagao flexiveis. Redes de
comunicacgédo para a automacéo. Na disciplina sero executadas Atividades Curriculares de
Extens&o.

Objetivo geral

1. Capacitar os alunos com conhecimentos tedricos e praticos para a compreensédo, o desenvolvimento e o acompanhamento de projetos, visando
a implementagao de sistemas de automag&o nos processos produtivos.

Objetivo especifico

1. Compreender os principios e tecnologias aplicados & automacéo e aos sistemas produtivos, utilizando praticas de prototipagdo, modelagem e
comunicagao industrial no desenvolvimento, implementacéo e avaliagdo de projetos, com abordagem prética, analise das tendéncias da
Industria 4.0, realizacéo de atividades de extenséo e formagao de um perfil profissional critico, atualizado e alinhado as demandas da area de
Sistemas de Informacéo e automacgéo.

Conteudo programatico

1. Apresentacdo da disciplina, metodologia de ensino utilizada, laboratédrio, avaliacdes e cronograma de aulas.

2. Fundamentos de eletricidade e eletronica aplicados a sensores, atuadores, dispositivos de conversdo e automacao, incluindo conceitos
tedricos, componentes, ferramentas e atividades praticas.

3. Estudo de sistemas embarcados e arquiteturas computacionais, abrangendo conceitos de processamento, linguagens de baixo nivel,
plataformas de prototipacéo e simulacéo, com desenvolvimento de projetos de automag&o e atividades praticas complementares.

4. Conceitos de controle e automacéo, abrangendo sistemas de controle inteligentes e flexiveis, técnicas de escalonamento e a modelagem,
analise e controle de sistemas discretos, com atividades praticas e exercicios complementares.

5. Comunicagdo em sistemas de automagao, incluindo redes de sensores sem fio, tendéncias da Industria 4.0 e desafios no desenvolvimento e
controle de sistemas industriais, com atividades préticas e exercicios complementares.

6. Desenvolvimento de atividades de extens&o voltadas a elaboragéo de contetidos educacionais, como minicursos, roteiros de atividades, listas
de exercicios, videos, projetos e servicos a comunidade.

Metodologia

1. A disciplina sera desenvolvida por meio de aulas expositivas e praticas, bem como atividades e avaliages, com o objetivo de promover a
compreensdo e a consolidagéo dos contetidos propostos. O atendimento extraclasse ocorrera as segundas-feiras, das 13h as 17h, no
Laboratério de Sistemas Ciberfisicos (CEPLAN).

Sistema de avaliagéo

1. O desempenho do aluno sera avaliado com base no desenvolvimento das atividades propostas e nos seguintes critérios: trés avaliacdes
individuais (N1, N2 e N3), uma atividade de extensao (E1) e a participagao efetiva em sala de aula e nas atividades praticas.

O célculo da média final seré realizado por meio da seguinte expresséo:
Média Final = (N1 + N2 + N3 + E1) / 4.
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