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Ementa
Tecnologias aplicadas em Sistemas de Informação.1.

Objetivo geral
Permitir que os estudantes observem o cenário atual da área e desenvolvam a habilidade de acompanhar as mudanças e
tendências.

1.

Objetivo específico
- Estudar as tendências e novas tecnologias disponíveis;
- Introduzir conceitos avançados de robótica móvel
- Utilizar o Robot Operating System (ROS) para o desenvolvimento de aplicações;
- Utilizar diferentes ambientes de experimentação para robótica móvel;
- Desenvolver aplicações para ambientes industriais e afins.

1.

Conteúdo programático
1. Introdução
1.1. Apresentação da disciplina
1.2. Metodologia de ensino utilizada
1.3. Avaliação

1.

2. Introdução à Robótica Móvel
2.1. O que é robótica;
2.2. Conceitos básicos;
2.3. Robótica móvel X de manipulação;
2.4. Histórico;
2.5. Classificação dos robôs.

2.

3. Robot Operating System (ROS)
3.1. Instalação do ambiente de desenvolvimento;
3.2. Estrutura de comunicação entre nós;
3.3. Mensagens e tópicos;
3.4. Serviços;
3.5. Criação de pacote;
3.6. Publishers e subscribers.

3.

4. Controle de posição
4.1. Controle proporcional;
4.2. Controle proporcional derivativo;
4.3. Controle proporcional integral;
4.4. Controle proporcional integral derivativo (PID).

4.

5. Planejamento de trajetórias
5.1. Ponto-a-ponto;
5.2. Múltiplos pontos.

5.

6. Percepção
6.1. Sensores para percepção;
6.2. Exemplos de aplicação dos sensores.

6.

7. Experimentação virtual
7.1. Ambientes de experimentação virtual.

7.

8. Estudos de caso
8.1 Experimentações práticas.

8.

Metodologia
A disciplina será ministrada através de aulas expositivas, atividades em laboratório e trabalhos em grupo.
A disciplina será 100% presencial e utilizará como apoio às atividade o sistema moodle.
Horários de atendimento pedagógico:
Segundas-Feiras, das 18h10min às 19h00min. Para atendimento em outros dias, agendar por e-mail:

1.
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dieisson.martinelli@udesc.br
O material necessário para o acompanhamento da disciplina será disponibilizado pelo professor via Moodle.

Sistema de avaliação
Avaliação 1 (30% da média semestral) + Avaliação 2 (30% da média semestral) + Avaliação 3 (40% da média semestral)
Obs: A avaliação 1 consistirá na realização e apresentação dos exercícios dirigidos realizados em sala de aula. A avaliação 2 consistirá em um
trabalho no formato de pesquisa e apresentação sobre exemplos de aplicação de sensores. A avaliação 3 consistirá na realização de um
projeto final baseado em experimentação virtual e realização de um artigo.

1.
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