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Técnica do lugar geométrico das raizes. CAPITULO 8

1) Afuncdo de transferéncia de malha aberta de um sistema apresenta o diagrama de polos e
zeros mostrado na figura abaixo. (a) trace o lugar geométrico das raizes para este sistema e
(b) encontre o ponto de entrada no eixo real e o valor de K correspondente.

jo

s-plane
af o ox °P

2) Encontre o valor de K no sistema da Figura abaixo (a) que ird colocar os polos de malha
fechada nas posicdes indicadas na Figura abaixo (b).

R(s) 2 + K C(s) jo

.
s+1

(a) (b)

3) O polindbmio caracteristico de um sistema de controle realimentado é
§*+25° +(2K +5)s +12K com K > 0. Faca um esbogo do lugar geométrico das raizes
enfatizando os pontos principais tal como o valor de K para polos no eixo imaginario.

4) Faca um esboco do lugar geométrico das raizes para um sistema de realimentacdo unitaria
K (s> —4s+20)
(s+2)(s+4)

Determine a faixa de valores de K para que o sistema seja estavel. Atencdo, para K>0.

com G(s) =

(Todos os valores conhecidos assinalados no grafico).

5) Esboce o lugar geométrico das raizes para o K variando de zero ao infinito do sistema de
controle mostrado no diagrama de blocos da figura abaixo.

+ 1 .
RcsHTw-xw

6) O polinbmio caracteristico de um sistema de controle realimentado é
§°+2s5% + (20K +7)s +100K com K > 0. Faga um esbogo do lugar geométrico das
raizes enfatizando os pontos principais tal como o valor de K para polos no eixo imaginario.
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7) Faca um esboco do lugar geométrico das raizes para um sistema de realimentacgdo unitaria
K(s+1 .
com G(s)= (2 ) (Todos os valores conhecidos assinalados no grafico).
(s+10)(s” —4s+13)
Determine a faixa de valores de K para que o sistema seja estavel. Atencdo, para K>0.
8) Faca um esboc¢o do Lugar Geométrico das Raizes para um sistema com realimentacdo

o 1)(s+2 . . ,
unitaria com ganho de malha aberta G(s) = K%. Enfatize: niUmero de assintotas

(angulo e ponto de partida), angulo de saida ou chegada nos polos ou zeros, os valores de K
para pontos de partida ou chegada no eixo real juntamente com o valor deste polo, qual a
faixa de valor de K para que o sistema seja estavel e os polos respectivos ao cruzarem o eixo
imagindrio. Estes valores sé devem ser mostrados (calculados) caso existam.
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4) 0<k<1,5 (ganho), s=-2,88
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6) K=0.233
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