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N&o é dificil encontrar no cotidiano algo que envolva a Robdtica, pode ser um simples
recipiente plastico de cozinha que, ao ser fabricado, passou por maquinas que utilizam de
procedimentos robdticos, ou entdo exemplos mais dbvios, como os eletrodomésticos e eletrdnicos.
Com essa modernizacdo e robotizacdo, o mundo estd cada vez mais tecnoldgico. Como
consequéncia destes avancos cientificos, existe uma demanda de profissionais que entendam sobre
tais procedimentos robdticos e programacionais. Isso se reflete na Educacéo.

Desde a aprovacdo da Base Nacional Comum Curricular em 2018 que propfe que 0S
alunos, durante o ensino basico, aprendam e desenvolvam competéncias especificas sobre
programacao, os Programas Politicos Pedagdgicos de diversos cursos de licenciatura passaram por
atualizacbes e adotaram disciplinas e programas que possibilitam ao académico um
desenvolvimento de conhecimentos e habilidades relacionadas a robdtica. Nesta perspectiva, 0
mapeamento sistematico apresentado nesse artigo objetiva identificar como a Robotica
Educacional é abordada na formacao de professores de Matematica.

Quanto a metodologia, optou-se pelo protocolo de pesquisa estabelecido por Klock (2018).
Utilizaram-se as strings de busca “Robética”, “formagdo inicial de professores”, “Matematica”,
“licenciatura”, “graduac@o” e “educag@o”. Pesquisou-se nos mecanismos de busca Scielo, Portal
de Periddicos CAPES, Spell, Web of Science, JSTOR, Springer Link, Science Direct e Google
Académico. Como critérios de inclusdo tem-se: artigos revisados por pares, dissertacbes, TCC,
teses e monografias publicados entre 2010 e 2020, em lingua portuguesa, relacionados com a
educacdo e adequados aos objetivos da pesquisa.

Quadro 1. Critérios de Inclusdo e Exclusdo
Critérios de incluséo Critérios de excluséo
i.  Nao foram selecionados trabalhos que
ndo sdo TCC, dissertagOes, teses e
artigos revisados por pares;
ii.  Publicacdes fora do periodo de busca
nédo foram selecionadas;
iii.  Artigos em outros idiomas, que nao
fosse  portugués, também foram
desconsiderados.

i.  TCC, dissertacOes, teses, monografias e
artigos revisados por pares.
ii. Somente publicagbes em Lingua
Portuguesa.
iii.  Os artigos deveriam estar relacionados
com a Educagéo;
iv.  Artigos publicados entre 2010 e 2020.

Fonte: o autor (2021)
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Quadro 2. Trabalhos selecionados através dos critérios de inclusdo e exclusédo

Mecanismos de Busca Retornados Selecionados
Scielo 7 2
Spell 0 0
Portal de periddicos CAPES 231 2
Web of Science 0 0
JSTOR 0 0
Springer Link 0 0
Science Direct 0 0
Google Académico 430 23
Total 668 27

Fonte: o autor (2021)

Dos 27 trabalhos, foram selecionados oito apds uma analise em trés etapas: (i) leitura do
titulo, palavras-chave e resumo; (ii) leitura da introducéo; (iii) leitura da conclusdo. Foi realizada,
posteriormente, a leitura dos trabalhos na integra. Estipulou-se um conjunto final de seis trabalhos
selecionados. A partir destes buscou-se responder os seguintes questionamentos: 1) De que forma
os trabalhos selecionados estdo relacionados com a utilizagdo da Robotica na formac&o inicial de
professores de Matematica? 2) A Robdtica é utilizada como recurso pedagdgico ou como uma
metodologia de ensino? 3) A Roboética Educacional é abordada de forma técnica ou a partir de
demandas sociais?

Percebeu-se que a Robdtica é tida, nas instituicGes envolvidas em cada trabalho citado,
como requisito ndo obrigatdrio no que diz respeito as competéncias a serem desenvolvidas pelos
futuros professores, pois ficou evidente que a roboética s6 se faz presente em projetos, cursos
complementares, disciplinas ndo obrigatorias, e as vezes, como recurso em disciplinas de pratica
educacional para o ensino de programacao. Ndo € utilizada como metodologia de ensino. Contudo
sua utilizacdo como recurso pedagdgico colabora para um ensino de carater construtivista que traz
o discente como protagonista na construcdo do saber, sendo o professor um orientador. Estes
recursos robdticos possibilitam aos alunos uma contextualizacdo que estabelece a conexdo dos
conhecimentos prévios, que o aluno j& possui, com 0s novos, e também tornar visivel, concreto e
reproduzivel no mundo fisico os conhecimentos matematicos considerados abstratos. E
extremamente importante, portanto, conhecer como estes recursos funcionam e saber como utiliza-
los. Para isso, mais uma vez se expde o quao se faz importante a capacitacdo dos professores,
principalmente durante sua formagao inicial.

Ao analisar os trabalhos, percebeu-se que quando a Robdtica esta presente na formacéo do
futuro professor, ndo é de forma obrigatoria, ou seja, o licenciando pode optar, ou ndo, por realizar
tal curso ou atividade complementar que envolva a Robética Educacional. Aqueles que aproveitam
a oportunidade, a Robdtica possibilita que o licenciando aproprie-se de conhecimentos que
resultam em um ensino critico, contextualizados e que explora, além de procedimentos roboticos,
0s conhecimentos matematicos de maneira aplicada.

Palavras-chave: Robdtica Educacional; Formacdo de Professores; Licenciatura em Matematica;
Mapeamento Sistematico.
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