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A manufatura aditiva, um processo cada vez mais presente na industria, sendo possivel
produzir, pegas e moldes com um custo menor do que as tradicionais.

A aplicacdo de materiais geopoliméricos, como consumiveis em impressdao 3D, tem sido
estudado por varios pesquisadores sob a abordagem da viscosidade, das tensGes de processamento,
sendo necessaria varios testes que visem modificar a composi¢do. A montagem de uma mesa 3D,
adaptada maquina universal de ensaio, para fabricacdo de corpos de prova e caracterizacao fisica,
tornaram necessarios. Uma mesa de torno CNC foi adaptada para se mover nos eixos X, Y, Z com
ajuda de motores de passo, um Arduino Mega AT2560 e o firmware Marlin para funcionar como
uma impressora cartesiana 3D anexa a Maquina Universal de ensaio, como mostra a Figura 1.

Visando um funcionamento simples possui uma tela LCD com leitor de cartdo, podendo ser
usada longe de um computador.
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Apos a montagem a adaptagdes da mesa 3D foram determinados o0s erros sistematicos de
movimentacdo dos eixos X, Y e Z. Os resultados mostram que a variagdo significativa no eixo Z,
um movimento nédo linear (Figura 2 - curva laranja) que funciona como um elevador pantografico
(estilo tesoura). Para a correcdo efetuou-se a alteracdo o cddigo do Marlin para trabalhar no eixo Z
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com o Teorema de Pitdgoras. Fazendo o Marlin se auto ajustar conforme a mesa sobe ou desce o
eixo Z

Primeiramente mudamos o ponto inicial da mesa para ser o topo e de movimentagdo
descendente, a medida que imprime o material. Os resultados do Figura 2 mostram a correcdo de
movimento do eixo Z, sendo em verde a correcdo determinada efetivamente o deslocamento do
motor de passo, e como reposta a curva azul na dimenséo Z.
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Figura 2 - Erro de movimento em eixo Z

Palavras-chave: Geopolimeros; Manufatura aditiva; Erros sistematicos.

A@ CNPq %:J @’ Ega"e"e"‘paﬁc Pagina 2 de 2

‘onsellio Nacional de Desenvolvimento Pesquisa e Inovacdo do
P Estado de Santa Catarina
Cientifico e Tecnolégico



