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Este artigo aborda a aplicagdo do Scanner LIiDAR (Light Detection and Ranging) no
processo de geracdo de modelos 3D de fachadas de edificacbes. O foco direciona-se para a
realizacdo de coleta de dados a partir de dispositivos mais acessiveis, como o iPad da Apple,
gue passou a incorporar sensores LIDAR desde 2020. Dessa forma, o objetivo principal da
pesquisa foi de construir um modelo 3D da fachada de um conjunto de edificios localizados no
municipio de Florianopolis.

O desenvolvimento de uma metodologia mais acessivel para levantamento de dados
tridimensionais e geracdo de modelos 3D pode ter um impacto significativo na sociedade. Um
conjunto de dados geoespaciais tridimensionais proporciona uma visualizagdo mais abrangente
e realista da realidade, auxiliando comunidades e gestores nos processos de tomada de decisao
no contexto do planejamento do territério, incluindo questdes sobre riscos e desastres naturais.

Para realizagdo da pesquisa, 0 primeiro procedimento realizado foi a sele¢do de um
aplicativo com capacidade para coletar e processar dados do sistema LiDaR, conhecidos como
“nuvens de pontos”. O app selecionado foi o "3D Scanner App", escolhido devido a sua oferta
de funcionalidades sem a necessidade de inscricdo, incluindo recursos que normalmente seriam
pagos em outros aplicativos. O foco inicial recaiu em testes com objetos menores, como mesas
e canecas, utilizando o teste de resolucdo da USAF de 1951 para avaliar a qualidade da imagem.

O teste de resolucdo da USAF de 1951 consiste em 11 padrdes de linhas e espagos
organizados em grades, concebidos para avaliar a resolucdo de sistemas dpticos, como cameras
e microscopios. Cada padrédo apresenta um aumento gradual no nimero de linhas e espacos,
com dimensdes progressivamente menores, tornando-se mais complexo de ser resolvido a cada
padrdo subsequente. A utilidade destes alvos reside em sua capacidade de determinar a
habilidade de um sistema em distinguir linhas e espagos de diferentes tamanhos e orientagoes.
O resultado do teste demonstrou que o sensor LIDARd o IPAD consegue coletar dados de forma
satisfatoria de objetos localizados até 4 metros de distancia do sensor.

A segunda etapa da pesquisa consistiu na coleta de dados com LiDaR em uma area de
estudo piloto em Floriandpolis, SC. Nesta etapa de campo foi realizada a coleta de dados da
fachada de trés edificios, que posteriormente foram processadas e transformadas em objetos
3D. Como exemplo, a figura 01 mostra a nuvem de pontos da fachada de um dos edificios
localizados na area de estudo.
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Fig. 01 — Nuvem de pontos de edificacéo da area de estudo

Fonte: producéo propria.

Nas imagens geradas pelo App, existem algumas falhas, como areas que ndo houve
registro de dados, gerando espacos vazios. Porém, as respostas foram positivas nas medigdes,
ja que um dos objetivos era conseguir identificar o desnivel entre as garagens e as faixas de
rolamento. As imagens obtidas pelo App no iPad, como ja esperado, ndo continham uma
qualidade tdo alta comparada com os dispositivos Laser Scanner que tem essa finalidade
apenas. O LiDaR do IPAD apresenta certa facilidade em seu uso ja que € um equipamento
compacto e de facil manuseio. Assim, funciona bem em um trabalho répido que ndo exija
muitos detalhes.
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