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INTRODUÇÃO 

Falhas em componentes de sistemas dinâmicos podem degradar o desempenho da malha de 

controle ou causar instabilidade. Este projeto estuda soluções para o problema de controle 

tolerante a falhas, abordando a malha de controle e o diagnóstico de falhas. Os objetivos são 

definir o estado da arte, analisar técnicas publicadas e propor novas abordagens para o tema. 

 

DESENVOLVIMENTO 

A metodologia inicia com uma revisão bibliográfica sobre controle tolerante a falhas e sistemas 

de diagnóstico de falhas. Os métodos são selecionados com base em critérios de desempenho e 

custo computacional. O Controle Preditivo Baseado em Modelo (MPC) é uma das abordagens 

a serem exploradas. A revisão identificou metodologias de simulação como a co-simulação, que 

integra o Método de Elementos Finitos (FEM) à análise de circuitos para modelar sistemas 

eletromecânicos. As estratégias de controle serão avaliadas utilizando estas técnicas de 

simulação. 

 

RESULTADOS 

Os resultados parciais correspondem à conclusão do levantamento bibliográfico e à 

consolidação teórica, conforme o cronograma. Foram identificados conceitos como MPC e 

FDI, além de metodologias de simulação como a co-simulação (FEM-circuito). Essa 

metodologia é aplicada na análise de sistemas como fontes de energia pulsada (compulsadores) 

para canhões eletromagnéticos, onde otimização e tolerância a falhas são requisitas. As 

próximas etapas incluem a seleção e simulação de técnicas e a proposição de novas abordagens. 

 

CONSIDERAÇÕES FINAIS 

O trabalho encontra-se na fase de fundamentação teórica. A integração de diagnóstico com 

controle adaptativo, como o MPC, é uma abordagem central para o desenvolvimento de 

sistemas tolerantes a falhas. As próximas etapas focarão na aplicação dos conceitos via 

simulação, utilizando as metodologias identificadas na literatura para validar os resultados em 

modelos de sistemas complexos. 
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