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Com o objetivo de desenvolver e testar técnicas de controle que podem ser utilizadas no
controle de sistemas com ndo linearidades complexas, como visto em aeronaves de asa fixa, foi
proposto construir um levitador magnético (Maglev), permitindo tais desenvolvimentos e também
viabilizar futuras utilizagdes como plataforma de aprendizado de estudantes do curso de engenharia
elétrica. A pesquisa consiste no modelamento desde o aspecto fisico, entendimento do modelo
fenomenologico e matematico da planta e desenvolvimento de uma placa controladora.

Este trabalho surgiu como uma complementacao aos trabalhos ja desenvolvidos dentro do
projeto, foi utilizado como uma faze inicial para desenvolvimento de um novo projeto e foi alocado
dentro de um cronograma reduzido a partir de uma substituicao de bolsista.

Um Maglev consiste em um aparato que utiliza o conceito de eletroima para controlar o
posicionamento de um objeto metédlico, o objetivo do equipamento produzido para a pesquisa
inicialmente serd equilibrar uma esfera de metal de maneira a vencer a forca da gravidade e manter
ela estatica. Esse tipo de conhecimento e técnica € importante pois pode ser aplicado com o objetivo
de reduzir perdas em diversas situagcdes por meio da diminuig¢do do atrito € possivel observar uma
utilidade pratica do conceito em mancais de motores, onde essa tecnologia ¢ utilizada para diminuir
0 contato com o eixo e consequentemente também as perdas.

A primeira etapa do desenvolvimento da pesquisa foi todo o levantamento bibliografico
necessario para o entendimento do funcionamento da planta a ser estudada, dos métodos de
controle que poderiam ser utilizados no projeto e todos os aspectos fisicos e fenomenoldgicos que
dizem respeito ao comportamento de um levitador Magnético de maneira a permitir o modelamento
do sistema. Outro aspecto importante foi entender os problemas que outros projetos na mesma linha
de pesquisa sofreram, de maneira que poderia se prever futuros problemas e dificuldades e evita-
los.

A partir do levantamento bibliografico foi possivel iniciar a identificagdo de parametros da
planta. Inicialmente construiu-se uma bobina que serve como eletroima. As suas especificacoes
definem aspectos importantes para todo o restante do projeto, como a regido onde sera feito a
lineariza¢do da planta e permite o dimensionamento de toda a estrutura fisica necessaria para
suportar os diversos drivers de poténcia que serdo utilizados na solugao final.

Outro fator importante no trabalho, foi definir qual seria o método de controle e
sensoriamento necessario para o projeto, por se tratar de um sistema instavel em malha aberta a
necessidade da leitura da posi¢do da esfera se mostra presente em todos os momentos para atingir
0 objetivo de estabilizar a esfera em uma posi¢do. Com isso foi definido duas frentes para o
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sensoriamento, o primeiro um pouco mais simples trabalhando apenas com dois sensores digitais
no modo ON/OFF e o segundo um sensor analogico de posi¢ao que I€ e retorna a posicao da esfera
com mais exatidao e precisdo.

A partir de agora, a continuagdo da pesquisa sera feita em novo projeto e com foco
especifico na criacdo desta plataforma de testes, que tera como objetivos, a implementacdo e os
testes dos sensoriamentos para a obten¢do da posicao da esfera, a construg¢do de toda a estrutura
fisica que dara suporte a todos os equipamentos que sdo necessarios para o funcionamento do
levitador e posteriormente a utilizacdo da interface de controle que estd sendo definida e
implementada no projeto atual e original.
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